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© Vorrichtung zum Schiingen eines Brezels aus einem geraden Teigstrang definierter Lange. 



© Die Erfindung schlagt eine Vorrichtung zum 
Schiingen eines Brezels (39) aus einem geraden 
Teigstrang definierter Lange vor. Sie weist eine Un- 
terlage (21, 26, 27) zur Aufnahme des Teigstrangs 
auf, wobei ein Abschnitt (21) der Unterlage aus einer 
im wesentlichen horizontalen Lage anhebbar ist. 
Oberhalb des Abschnitts der Unterlage ist ein zwei- 
armiger Hebel (9) angeordnet, der um eine vertikale 
Achse schwenkbar ist. Zwei einarmige Hebel (11, 
12) sind mit den jeweiligen Hebelarmenden des 
zweiarmigen Hebels schwenkbar verbunden. Die 
freien Enden der einarmigen Hebel nehmen jeweils 
ein Greifelement (1 6) auf . 

In voneinander wegbewegter Stellung der einar- 
migen Hebel greifen diese die beiden Enden des 
Teigstranges (29), anschlieftend werden die einarmi- 
gen Hebel nacheinander in deren Endstellung auf- 
^ einander zu bewegt und anschlieflend erfolgt eine 
^ Schwenkbewegung des zweiarmigen Hebels um ei- 
nen Winkel von etwa 180° (Figur 1). Schluflendlich 
CD wird der Abschnitt der Unterlage angehoben, so da£ 
(ji e freien Enden des Teigstranges in den Mittelbe- 
0> reich des geschlungenen Brezels (39) eingedruckt 
O werden. Nach dem Losen der Greifelemente und 
" dem Absenken des Abschnittes der Unterlage kann 
O der fertig geschlungene Brezel abgefordert werden. 

Q. 
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Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum 
Schlingen eines Brezels aus einem geraden Teig- 
strang definierter Lange. 

Aus der US-PS 2 629 340 ist eine Vorrichtung 
bekannt, die dem Schlingen eines Brezels aus ei- 
nem geraden Teigstrang definierter Lange dient. 
Der Vorrichtung werden zwischen zwei Transport- 
bandern gerade Teigstrange zugefordert, die uber 
ihre Stranglange einen konstanten Querschnitt auf- 
weisen. Es ist eine Aufnahme fur den geraden 
Teigstrang vorgesehen, mit erhabenen Elementen, 
um die der Teigstrang nach dem Ergreifen der 
Strangenden mittels zweier Greifer zur Bildung des 
Brezels gelegt wird. Die die Schlingbewegung des 
Teigstranges vollfuhrenden Greifer werden uber 
eine geometrisch kompliziert gestaltete Kurve an- 
gesteuert, derart, dafl sie sowohl eine Bewegung in 
horizontaler als auch in vertikaler Richtung, wobei 
diese Bewegungen durchaus auch uberlagert sind, 
vollfuhren. So zieht zunachst der eine Greifer die 
eine Halfte des Teigstranges, nachfolgend der Ein- 
fachheit halber erste Teigstranghalfte genannt, ent- 
lang eines Bogens in Richtung der horizontalen 
Symmetrieachse des geraden Teigstranges und 
hebt dabei diese erste Teigstranghalfte an. Wah- 
rend dieses Bewegungsablaufes bewegt der zweite 
Greifer die andere Halfte des Teigstranges, nach- 
folgend der Einfachheit halber als zweite Teig- 
stranghalfte bezeichnet, in einem Bogen bei gleich- 
zeitiger Hubbewegung unter die erste Teigstrang- 
halfte, so da0 sich die beiden Teigstranghalften in 
ihren Endbereichen uberlappen. Es zieht dann der 
der zweiten Teigstranghalfte zugeordnete Greifer 
das Ende der zweiten Teigstranghalfte in Richtung 
der Teigstrang mi tte, wobei die erste Teigstrang- 
halfte in Richtung der Teig Strang mitte zur Bildung 
eines brezelformigen Ovals gezogen wird. Schliej3- 
lich legt der das Ende der zweiten Teigstranghalfte 
haltende Greifer dieses Ende entsprechend der 
gewunschten Brezelform in dem Bereich des Teig- 
stranges ab, der dem Beruhrungsbereich der bei- 
den Teigstranghalften gegenuberliegt. Der die er- 
ste Teigstranghalfte erfassende Greifer wird so be- 
wegt, da/3 sich die erste Teigstranghalfte uber die 
zweite Teigstranghalfte legt, womit im Beruhrungs- 
punkt der beiden Teigstranghalften die Schlingung 
erfolgt. Das Ende der ersten Teigstranghalfte wird 
entsprechend mittels des diesem Ende zugeordne- 
ten Greifers auf dem Mittelbereich des Teigstran- 
ges abgelegt. Nachdem so der Brezel aus dem 
Teigstrang geschlungen und die Strangenden auf 
den Mittelbereich des Teigstranges abgelegt sind, 
werden uber die Kurve zwei Stempel angesteuert, 
die sich auf die Enden der Teigstranghalften ab- 
senken und diese in die zugeordneten Mittelberei- 
che des Teigstranges eindrucken, so dafl eine Ver- 
bindung zwischen den beiden Enden und den Mit- 
telbereichen des Teigstranges erfolgt. 



Aus der DE 17 82 289 B2 ist eine Vorrichtung 
bekannt, die dem Schlingen eines Brezels aus ei- 
nem in U-Form vorliegenden Teigstrang definierter 
Lange dient. Bei dieser Vorrichtung werden die 

5 Enden des U-fbrmigen Teigstranges mittels je ei- 
nes an einem zugeordneten Hebel befestigten 
Greifers erfa/tt. Die beiden einarmigen Hebel sind 
unabhangig voneinander um eine gemeinsame, 
senkrecht zur Ebene des Teigstranges angeordne- 

10 te Achse um mindestens 180° schwenkbar sowie 
axial hin- und herbeweglich, das heifit die Greifer 
sind anhebbar- bzw. absenkbar. Wahrend des 
gleichzeitig erfolgenden Schwenkens der Greifer 
wird der U-formige Teigstrang zum fertigen Brezel 

75 geschlungen und am Ende der Schwenkbewegung 
werden die Teigstrangenden durch Absenken der 
Greifer auf das Mittelstuck des Teigstranges abge- 
setzt. Die Hebel sind um eine gemeinsame Achse 
schwenkbar, wobei einer der Hebel mit einer Hohl- 

20 welle und der andere Hebel mit einer die Hohlwelle 
durchsetzenden Welle verbunden ist. Auf- und ab- 
bewegliche Niederhalter mit entsprechend der Bre- 
zelform und dem jeweiligen Durchmesser des 
Teigstranges angeordneten Krallen sichern die 

25 Lage des Teigstranges wahrend des Schlingvor- 
ganges. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, 
eine Vorrichtung zum Schlingen von Brezeln zu 
schaffen, die baulich besonders einfach gestaltet 
30 ist und auch zum Schlingen von Brezeln unter- 
schiedlichen Strangquerschnittes geeignet ist. 

Die Erfindung schlagt hierzu eine Vorrichtung 
vor, mit 

- einer Unterlage zur Aufnahme des Teigstran- 
35 ges, wobei ein der Aufnahme des geschlun- 

genen Brezels dienender Abschnitt der Unter- 
lage aus einer im wesentlichen horizontalen 
Lage anhebbar ist, 

- einem oberhalb des Abschnitts der Unterlage 
40 angeordneten, zweiarmigen Hebel, der um 

eine vertikale Achse schwenkbar ist, wobei 
sich das jeweilige freie Ende des zweiarmi- 
gen Hebels in einem Bogen in einer horizon- 
talen Ebene bewegt, 
45 - zwei einarmigen Hebeln, wobei jeweils ein 
Hebel mit einem Hebelarmende des zweiar- 
migen Hebelarms schwenkbar verbunden ist 
und im wesentlichen um eine aus der Vertika- 
len geneigte Achse schwenkbar ist, und im 
50 Bereich seines der Schwenkachse abge- 

wandten Endes ein Greifelement aufnimmt, 
wobei der zweiarmige Hebel zwischen einer 
Ausgangs- und einer Endstellung um einen Winkel 
von etwa 180* schwenkbar ist, sowie in beiden 
55 Stellungen symmetrisch zu der senkrecht zum ge- 
raden Teigstrang befindlichen Symmetrieachse an- 
geordnet ist, wobei ferner die einarmigen Hebel 
zwischen einer Ausgangs- und einer Endstellung 
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um einen solchen stumpfen Winkel aufeinander zu 
schwenkbar sind, daB sich deren uberstrichene 
Winkelbereiche teilweise uberschneiden, sowie in 
der Ausgangsstellung das freie Ende des jeweili- 
gen einarmigen Hebels vom anderen einarmigen 
Hebel weggerichtet ist und das dem freien Ende 
zugeordnete Greifelement benachbart dem zuge- 
ordneten Ende des geraden Teigstranges positio- 
niert ist und beim Oberfuhren des jeweiligen einar- 
migen Hebels in seine Endstellung das zugeordne- 
te Greifelement eine Hubbewegung vollfUhrt. 

Bei in Ausgangsstellung befindlichem zweiar- 
migem Hebel wird einer der einarmigen Hebel aus 
seiner Ausgangsstellung in seine Endstellung be- 
wegt, wobei das vom Greifelement erfaBte Ende 
der ersten Teigstranghalfte im Bogen bewegt wird 
und dabei wegen der aus der vertikalen geneigten 
Schwenkachse des einarmigen Hebels von der Un- 
terlage angehoben wird. Wahrend Oder nach der 
Schwenkbewegung des die erste Teigstranghalfte 
bewegenden einarmigen Hebels wird der andere 
einarmige Hebel verschwenkt, entsprechend voll- 
fUhrt das Ende der zweiten Teigstranghalfte eine 
Bewegung entlang eines Bogens in Richtung der 
anderen Teigstranghalfte und wird dabei gleichfalls 
von der Unterlage abgehoben. Die Geometrie ist 
dabei so bemessen, dafl die beiden einarmigen 
Hebel nicht miteinander kollidieren. Es wird als 
bevorzugt angesehen, wenn die zweite Teigstrang- 
halfte unterhalb der ersten Teigstranghalfte hin- 
durchgefuhrt wird, wobei sich die weitgehend ent- 
sprechend dem Oval des Brezels darstellenden 
Teigstranghalften in der Endstellung der beiden 
einarmigen Hebel im Uberlappungsbereich beruh- 
ren. Sobald die beiden einarmigen Hebel deren 
Endstellung erreicht haben, wird der zweiarmige 
Hebel um etwa 180° geschwenkt, womit die bisher 
nur ubereinanderliegenden Teigstranghalften im 
Uberlappungsbereich miteinander verschlungen 
werden. Nachdem der zweiarmige Hebel seine 
Endstellung erreicht hat, befinden sich die beiden 
Greifer und damit auch die beiden Enden des 
Teigstranges beabstandet zum Oval des Brezels. 
Um die Enden des Teigstranges mit den Mittenbe- 
reichen des Ovals zu verbinden, ist nun vorgese- 
hen, da/3 zumindest derjenige Abschnitt der Unter- 
lage, der der Aufnahme des geschlungenen Bre- 
zels dient, aus seiner im wesentlichen horizontalen 
Lage anhebbar ist. In der angehobenen Endstellung 
drucken die Greifelemente die Enden des Teig- 
stranges in dessen Mittenbereiche. Nachdem der 
Brezel so geschlungen und die Teigstrangenden 
mit dem Teigstrang verbunden sind, konnen die 
Greifelemente geoffnet und die Unterlage in ihrer 
Ausgangsstellung zuruckbewegt werden, sodann 
der fertig geschlungene Brezel aus der Vorrichtung 
entnommen werden. 

Die Vorrichtung zeichnet sich somit durch eine 



auflerst einfache Gestaltung der Bauelemente, 
namlich der Unterlage, des zweiarmigen Hebels 
und der beiden einarmigen Hebel mit den Greifele- 
menten aus, wobei aufgrund der kinematischen 

5 Verhaltnisse ein einfaches und schnelles Schlingen 
des Brezels moglich ist. 

Gemafl einer besonderen Ausfuhrungsform der 
Erfindung ist vorgesehen, dafl der zweiarmige He- 
bel und/oder jeder der beiden einarmigen Hebel 

10 mittels eines eigenen Motors schwenkbar sind. 
Hierdurch konnen die Bewegungen des zweiarmi- 
gen Hebels und jedes der beiden einarmigen He- 
bel unabhangig voneinander erfolgen. Vorteilhaft ist 
der jeweilige Motor als elektrischer Schwenkmotor 

75 ausgebildet, der in seinem Schwenkwinkel entspre- 
chend dem des zweiarmigen bzw. der einarmigen 
Hebel begrenzt ist. 

Zweckmaflig weist die Vorrichtung einen 
Grundrahmen auf, wobei mit einer horizontalen 

20 Strebe des Grundrahmens der Motor fur den zwei- 
armigen Hebel verbunden ist, mit dessen vertikal 
gerichteter Antriebswelle der zweiarmige Hebel 
verbunden ist. Ferner ist vorgesehen, da/3 mit dem 
jeweiligen freien Ende des zweiarmigen Hebels der 

25 Motor zum Verschwenken des zugeordneten einar- 
migen Hebels verbunden ist, wobei dessen An- 
triebswelle aus der Vertikalen geneigt angeordnet 
und mit der Antriebswelle der einarmige Hebel 
verbunden ist. 

30 Die Hubbewegung der Greifelemente la/3t sich 

auf einfachste Art und Weise optimal darstellen, 
wenn die Arme des zweiarmigen Hebels, ausge- 
hend von dessen Schwenkachse, um einen Winkel 
von etwa 15* aus der Horizontalen nach unten 

35 geneigt sind und die Antriebswelle des 1 die 
Schwenkbewegung des jeweiligen einarmigen He- 
bels bewerkstelligenden Motors senkrecht zum zu- 
geordneten Arm des zweiarmigen Hebels angeord- 
net ist, sowie der zugeordnete einarmige Hebel, 

40 ausgehend von dessen Schwenkachse, um einen 
Winkel von etwa 15° aus der Horizontalen nach 
unten geneigt ist. 

Vorteilhaft ist das jeweiiige Greifelement als 
Greifzange ausgebildet, deren Zangenoffnung im 

45 wesentlichen nach unten gerichtet ist. Die Anord- 
nung der Zangenoffnung gestattet es, das jeweilige 
Ende des gerade positionierten Teigstranges ein- 
fach zu greifen und auch dieses Ende nach dem 
Schlingen des Brezels in den Mittenbereich des 

so Teigstranges einzudrucken. 

Besonders einfache kinematische Verhaltnisse 
beim Schlingen des Brezels ergeben sich, wenn 
die beiden Arme des zweiarmigen Hebels nicht 
unter einem Winkel von 180°, sondern einem sol- 

55 chen von etwa 120° zueinander angeordnet sind. 
In diesem Fall erfolgt bei in Ausgangsstellung be- 
findlichem zweiarmigem Hebel vorteilhaft das Ober- 
lappen der beiden Teigstranghalften im V-Sektor 
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des Hebels, so da/3 nach dem Uberfuhren des 
zweiarmigen Hebels in dessen Endstellung die ge- 
schlungenen Teigstranghalften mit ihren Strangen- 
den von der einen Ovalhalfte in die andere Oval- 
halfte bewegt werden. Bei einer solchen Ausbil- 
dung sollte der jeweilige einarmige Hebel relativ 
zum zugeordneten Hebelarmende des zweiarmigen 
Hebels um einen Winkel von etwa 160° schwenk- 
bar sein. ZweckmaBig wird der Schwenkbereich 
des jeweiligen einarmigen Hebels in seiner 
Ausgangs- und/oder Endstellung durch einen zwi- 
schen diesem Hebel und dem zweiarmigen Hebel 
wirksamen Anschlag begrenzt 

Eine besondere Ausfuhrungsform der Erfin- 
dung sieht vor, da/3 der hebbare, der Aufnahme 
des geschlungenen Brezels dienende Abschnitt der 
Unterlage um eine parallel zum geraden Teigstrang 
angeordnete Achse schwenkbar ist. Bei nach dem 
Uberfuhren der einarmigen Hebel sowie des zwei- 
armigen Hebels in deren jeweilige Endstellung er- 
folgenden Hochschwenken des Abschnittes der Un- 
terlage von dessen im wesentlichen horizontaler 
Ausgangsstellung in dessen Endstellung werden so 
die von den beiden Greifelementen ergriffenen 
Teigstrangenden in den diesen zugeordneten Mit- 
telabschnitt des geschlungenen Teigstrangs ge- 
druckt. Um den geschlungenen Brezel dem weite- 
ren Herstellungsprozefl zufuhren zu konnen ist vor- 
gesehen, daB der Abschnitt der Unterlage als For- 
derband ausgebildet ist, dessen Forderrichtung 
senkrecht zur Erstreckung des geraden Teig- 
strangs gerichtet ist. Das Forderband besteht 
zweckmaflig aus einzelnen, beabstandet zueinan- 
der angeordneten Treibriemen, wobei entspre- 
chend Innenkonturabschnitten des geschlungenen 
Brezels angeordnete Anlegemarken aus einer Aus- 
gangsstellung unterhalb des Forderniveaus des 
Forderbandes in eine Endstellung oberhalb des 
Forderniveaus zwischen die Treibriemen verfahrbar 
sind. Beim Schlingen des Brezels, das heiflt ausge- 
hend von dem geraden Teigstrang dienen die Anle- 
gemarken der Fuhrung der Teigstranghalften, 
nachdem der Brezel fertig geschlungen ist werden 
die Anlegemarken unter das Forderniveau des For- 
derbandes abgesenkt, so da/3 der Brezel mittels 
des Forderbandes abgefordert werden kann. 

Die Erfindung schlagt damit eine besonders 
einfach gebaute Vorrichtung zum Schlingen eines 
Brezels aus einem geraden Teigstrang definierter 
Lange vor, wobei dieser Teigstrang durchaus un- 
terschiedliche Dicke aufweisen kann. 

Weitere Merkmale der Erfindung sind in der 
Figurenbeschreibung und den Patentanspruchen 
dargestellt, wobei bemerkt wird, daB alle Merkmale 
und Kombinationen von Merkmalen erfindungswe- 
sentlich sind. 

In den Figuren ist die Erfindung anhand einer 
Ausfuhrungsform dargestellt, ohne auf diese be- 



schrankt zu sein. Es zeigt in schematischer Dar- 
stellung: 
Figur 1 

eine raumliche Ansicht der erfindungsgemafien 
5 Vorrichtung wahrend des Schlingens eines Bre- 
zels bei in Endstellung befindlichem zweiarmi- 
gen Hebel und in Endstellung befindlichen einar- 
migen Hebeln sowie nicht angehobenem Ab- 
schnitt der Unterlagen, 
w Figur 2 

eine Seitenansicht der fUr die Darstellung der 
kinematischen Verhaltnisse der Vorrichtung rele- 
vanten Bauteile, gezeigt bei in Ausgangsstellung 
befindlichem zweiarmigem Hebel und den bei- 
75 den in Ausgangsstellung befindlichen einarmi- 
gen Hebeln, 
Figur 3 

eine Ansicht in Richtung Ill-Ill gemafl Figur 2 

gesehen, 
20 Figur 4 

eine Seitenansicht gemaB Figur 2, wobei jedoch 

der der ersten Teig Strang ha Ifte zugeordnete er- 

ste einarmige Hebel sich in seiner Endstellung 

befindet, 
25 Figur 5 

eine Draufsicht des Zustandes nach Figur 4, 

entsprechend der Darstellung in Figur 3 verdeut- 

licht, 

Figur 6 

30 eine Seitenansicht gemafl Figur 4, wobei jedoch 
der der zweiten Teigstrang ha Ifte zugeordnete 
zweite einarmige Hebel sich in seiner Endstel- 
lung befindet, 
Figur 7 

35 eine Draufsicht des Zustands nach Figur 6, ent- 
sprechend der Darstellung nach Figur 3 verdeut- 
licht, 

Figuren 8, 9 und 10 

Draufsichten des Zustands beim Uberfuhren des 

40 zweiarmigen Hebels in seine Endstellung, ver- 
deutlicht bei einem Schwenkwinkel aus der Aus- 
gangsstellung um 60* (Figur 8), um 120° 
(Figur 9) und um 180° (Endstellung gemaB Fi- 
gur 10), 

45 Figur 11 

eine Seitenansicht bei in Endstellung befindli- 
chen einarmigen Hebeln und in Endstellung be- 
findlichem zweiarmigem Hebel gema/3 Pfeil XI in 
Figur 10, 

so Figur 12 

eine Seitenansicht gemafi Pfeil XII in Figur 11 
mit einer detaillierteren Darstellung des als For- 
derband ausgebildeten Abschnittes der Unterla- 
ge, gezeigt in nicht angehobener Stellung die- 

55 ses Abschnittes, 
Figur 13 

eine Darstellung gemaB Figur 12, jedoch bei 
angehobenem, das heiBt hochgeschwenktem 
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Forderband und 
Figur 14 

eine Draufsicht des auf dem Forderband auflie- 
genden geschlungenen Brezefs, wobei dieser 
Darstellung die eingeschwenkte Stellung des 
Forderbandes zugrundegeiegt ist 
Die in Figur 1 schematisch dargestellte Vor- 
richtung zum Schlingen eines Brezels weist einen 
Grundrahmen 1 auf, der durch zwei parallel zuein- 
ander angeordnete Fufistreben 2, zwei mit diesen 
verbundene, sich vertikal zu diesen erstreckende 
Streben 3 und zwei parallel zueinander beabstan- 
det angeordnete, mit den Streben 3 verbundene, 
horizontal angeordnete Streben 4 gebildet ist. Wah- 
rend die obere Strebe 4 in der Ebene der Streben 
3 auf diesen aufliegt, ist die untere Strebe 4 seitlich 
der beiden Streben 3 angeordnet und mit diesen 
uber zwei Winkeleisen 5 verbunden. Auf der halben 
Lange der oberen Strebe 4 ist oberhalb der unter- 
en Strebe 4 ein quaderformiger Lagerflansch 6 mit 
der oberen Strebe 4 befestigt. Ein elektrischer 
Schwenkmotor 7 ist mit dem Lagerflansch 6 ver- 
bunden, mit dem unteren freien Ende der vertikal 
gerichteten Antriebswelle 8 des elektrischen 
Schwenkmotors 7 ist ein zweiarmiger Hebel 9 fest 
verbunden. Dessen beide Hebelarme 9a und 9b 
sind von der durch die Streben 3 und die obere 
Strebe 4 gebildeten Ebene weggerichtet und 
schlieiten einen Winkel von 120° miteinander ein. 
Daruber hinaus sind die Hebelarme 9a und 9b, 
ausgehend von der Schwenkachse 10 des zweiar- 
migen Hebels 9, um einen Winkel von etwa 15° 
aus der Horizontalen nach unten geneigt (siehe 
beispielsweise Figur 2). Die beiden Hebelarme 9a 
und 9b des Hebels 9 sind symmetrisch zu einer 
durch die Schwenkachse 10 und die senkrecht zu 
dieser verlaufenden, horizontal orientierten Achse 
30 gebildeten Ebene angeordnet, so da/3 die freien 
Enden der Hebelarme 9a und 9b bei einer 
Schwenkbewegung des Hebels 9 in einer gemein- 
samen horizontalen Ebene bewegt werden. 

Wie die Figur 1 verdeutlicht, sind ferner zwei 
einarmige Hebel 11 und 12 vorgesehen, wobei 
jeweils ein Hebel 11 bzw. 12 mit dem Ende des 
Hebelarms 9a bzw. 9b schwenkbar verbunden ist. 
Die schwenkbare Verbindung erfolgt mittels jeweils 
eines elektrischen Schwenkmotores 13 bzw. 14, 
der mit dem freien Ende des Hebelarmes 9a bzw. 
9b verbunden ist, wobei dessen Antriebswelle 15 
(siehe beispielsweise Figur 2) aus der Vertikalen 
geneigt angeordnet und mit der Antriebswelle 15 
der jeweilige einarmige Hebel 11 bzw. 12 fest 
verbunden ist. Im Bereich seines freien Endes 
nimmt der jeweilige Hebel 11 bzw. 12 eine Greif- 
zange 16 auf (siehe beispielsweise Figur 2) deren 
beide Zangenbacken 31 bzw. 32 in nicht naher 
dargestellter Art und Weise beispielsweise pneu- 
matisch bewegbar sind. Die durch die jeweiligen 



beiden Zangenbacken 31, 32 gebildete Zangenoff- 
nung ist im wesentlichen nach unten gerichtet. 

Wie beispielsweise der Darstellung der Figur 2 
zu entnehmen ist, sind die Hebel 11 und 12 parallel 

5 zu den Hebelarmen 9a bzw. 9b des zweiarmigen 
Hebels 9 orientiert. Damit sind die Hebel 11 und 
12, bezogen auf deren in Figur 2 gezeigte Aus- 
gangsstellung, von deren Schwenkpunkt gesehen 
um einen Winkel von 15° aus der Horizontalen 

10 nach unten geneigt. 

Vor der unteren Strebe 4 sind zwei mit dieser 
fest verbundene, beabstandet zueinander angeord- 
nete Lagerflansche 17 befestigt. Mit einem der 
Lagerflansche 17 ist ein weiterer elektrischer 

15 Schwenkmotor 18 verbunden, dessen parallel zur 
unteren Strebe 4 orientierte Anriebswelle 19 (siehe 
beispielsweise Figur 2) auch im gegenuberliegen- 
den Lagerflansch 17 gelagert ist. Zwischen den 
beabstandet zueinander angeordneten Lagerflan- 

20 schen 17 ist der Rahmen 20 eines Forderbandes 
angeordnet, wobei die Antriebswelle 19 des 
Schwenkmotores 18 den Rahmen 20 drehfest auf- 
nimmt. Der Rahmen 20 weist zwei L-formigen Sei- 
tenplatten 22 auf, die mittels zweier Stege 23, von 

25 denen nur einer gezeigt ist, verbunden sind. Die 
drehfeste Verbindung der Antriebswelle 19 mit dem 
Rahmen 20 erfolgt im Bereich des kurzen Schen- 
kels der L-formigen Seitenplatten 22. Zwischen 
den beiden langen Schenkeln der Seitenplatten 22 

30 sind zwei Walzen 24 drehbar gelagert, die ein 
Forderband aufnehmen, das aus einzelnen, beab- 
standet zueinander angeordneten Treibriemen 25 
gebildet ist. 

Die dem Schwenkmotor 18 nachstliegende 
35 Walze 24 ist mittels eines weiteren elektrischen 
Schwenkmotors 26* antreibbar, der mit dem langen 
Abschnitt einer Seitenplatte 22 fest verbunden ist. 
In der in Figur 1 gezeigten, nicht angehobenen, 
das heiflt nicht ausgeschwenkten Position des Rah- 
40 mens 20 liegt die Forderebene der Treibriemen 25 
horizontal. 

Wie der Darstellung der Figur 1 zu entnehmen 
ist, erstrecken sich die Treibriemen 25 oberhalb 
der unteren Strebe 4 in dem Raum zwischen der 

45 oberen Strebe 4 und den beiden seitlichen Streben 
3. Oberhalb des Rahmens 20 ist der zweiarmige 
Hebel 9 angeordnet, dessen Schwenkachse 10 mit 
der Symmetrieebene des Rahmens 20 bzw. des 
Forderbandes 21 zusammenfallt. Das Forderband 

50 21 bildet einen Abschnitt einer Unterlage zur Auf- 
nahme eines Teigstranges, zwei weitere Abschnitte 
der Unterlage sind durch die Tischteile 26 und 27 
beidseits des Forderbandes 11 gebildet. Die Tisch- 
teile 26 und 27 befinden sich zwischen dem For- 

55 derband 21 und den seitlichen Streben 3, sie er- 
strecken sich daruber hinaus von der unteren Stre- 
be 4 weg. In diesem, der unteren Strebe 4 abge- 
wandten Bereich weist jedes Tischteil 26 bzw. 27 
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eine parallel zur Strebe 4 angeordnete Langsrille 
geringer Tiefe auf, deren Aufnahmeniveau mit der 
Forderebene der Treibriemen 25 ubereinstimmt. 

Die insoweit anhand der Darstellung der Figur 
1 und erganzend anhand der Figuren 2 und 3 
beschriebene Vorrichtung dient dem Schlingen ei- 
nes Brezels aus einem geraden Teigstrang 29, der 
aus elner Maschine in die Langsrillen 28 der Tisch- 
teile 26 und 27 und zwischen diesen auf die Treib- 
riemen 25 abgelegt wird. Wie bei ublichen, sonst 
handgefertigten Laugen-Brezeln weist der Teig- 
strang 29 im Mittelabschnitt einen grofleren Quer- 
schnitt auf als in den Endbereichen, so wie es in 
der Figur 1 fur den teilweise geschlungenen Brezel 
verdeutlicht ist. Der Abstand der einander abge- 
wandten Enden der Langsrillen 28 gibt dabei die 
maximale Teigstrang la nge vor. 

Der Vorgang zum Schlingen eines Brezels sei 
nun anhand der Darstellung der Figuren 2 bis 14 
naher verdeutlicht: 

Die Figuren 2 und 3 zeigen den geraden Teig- 
strang 29, der auf dem in nicht angehobener Stel- 
lung befindlichem Forderband 21 und den Tischtei- 
len 26 und 27 aufliegt, konkret in die Langsrillen 28 
der Tischteile 26 und 27 eingelegt ist, so dafi eine 
definierte Position des geraden Teigstranges 29 
vorgegeben ist. Der zweiarmige Hebel 9 befindet 
sich in seiner Ausgangsstellung, wie sie in Figur 1 
verdeutlicht ist, ferner befinden sich die beiden 
einarmigen Hebel 11 und 12 in ihren Ausgangsstel- 
lungen, in denen das freie Ende des jeweiligen 
Hebels 1 1 bzw. 1 2 vom anderen Hebel 1 2 bzw. 1 1 
weggerichtet und geringfugig entgegen dem V- 
Sektor des zweiarmigen Hebels 9 uberstreckt ist, 
beispielsweise um einen Winkel von 10* . In dieser 
Position sind die beiden Greiferzangen 16 pneuma- 
tisch so bewegt worden, da/3 deren nach unten 
gerichtete Backen 31 und 32 das freie Ende 33 
bzw. 34 des geraden Teigstranges 29 klemmend 
erfassen. 

Ausgehend von dieser in den Figuren 2 und 3 
in einer Seitenansicht und in einer Draufsicht ge- 
zeigten Ausgangsstellung wird zunachst, wie der 
Darstellung der Figuren 4 und 5 zu entnehmen ist, 
der elektrische Schwenkmotor 13 aktiviert, der den 
Hebel 11 um einen Winkel von etwa 160° gegen 
einen am Hebelarm 9a des Hebels 9 angeordneten 
Anschlag 35 in dessen Endstellung bewegt. Infolge 
der aus der horizontalen geneigten Anordnung des 
Hebelarmes 9a und des Hebels 11 wird die Teig- 
stranghalfte 36 hierdurch nicht nur entlang eines 
Bogens bewegt, sondern der Endbereich dieser 
Teigstranghalfte 36 auch angehoben. 

Nachdem der Hebel 11 in seiner Endstellung 
uberfuhrt ist, wird der Hebel 12 entsprechend in 
seine Endstellung uberfuhrt, was in der Darstellung 
der Figuren 6 und 7 verdeutlicht ist. Hierzu wird 
der elektrische Schwenkmotor 14 aktiviert, der den 



Hebel 12 gegen einen weiteren Anschlag 38 am 
Hebel 9 bewegt. In der Endstellung der beiden 
Hebel 11 und 12 liegen die Endbereiche der Teig- 
stranghalften 36 und 37 ubereinander und beruh- 

5 ren sich. 

Nachdem die beiden Hebel 11 und 12 ihre 
Endstellungen erreicht haben, wird der elektrische 
Schwenkmotor 7 aktiviert und der zweiarmige He- 
bel 9 um einen Schwenkwinkel von 180° ver- 

w schwenkt Die Figuren 8, 9 und 10 verdeutlichen 
fUr den Mittelbereich der Figur 7 den weiteren 
Schlingprozefl des Brezels, wobei Figur 7 die Si- 
tuation nach einer Schwenkbewegung des Hebels 
9 um einen Winkel von 60* aus der Ausgangsstel- 

75 lung heraus darstellt, die Figur 9 einen Schwenk- 
winkel von 120° und die Figur 10 einen solchen 
von 180°, der gleichzeitig die Endstellung des 
Hebels 9 verdeutlicht. Die Seitenansicht des in 
Figur 10 gezeigten Zustandes nach der Darstellung 

20 in Figur 1 1 veranschaulicht, dafl nach Erreichen der 
Endstellung des Hebels 9 die Greifzangen 16 be- 
abstandet zur Forderebene des Forderbandes 21 
angeordnet sind. Entsprechendes veranschaulicht 
auch die Seitenansicht gema/3 Figur 12. Um nun 

25 die freien Enden des Teigstranges 29 in Eingriff 
mit den Mittelbereichen des Teigstranges, das 
heilSt mit dem bereits etwas dickeren Bereich des 
Brezelovals zu bringen, wird, wie der Darstellung 
der Figur 13 zu entnehmen ist, das Forderband 21 

30 durch Aktivierung des elektrischen Schwenkmotors 
18 so weit um die Achse 19 hochgeklappt, bis die 
Greifer die beiden Enden des Teigstranges 29 in 
die Mittelbereiche des Brezelovals eindrucken. In 
der Stellung gemafl Figur 13 werden die Backen 

35 31 und 32 der Greiferzangen 16 geoffnet und das 
Forderband 21 wieder in seine in Figur 12 gezeigte 
Position abgesenkt. 

Die Figuren 12, 13 und 14 verdeutlichen in 
diesem Zusammenhang, da/3 entsprechend Innen- 

40 konturabschnitten des geschlungenen Brezels 39 
angeordnete Anlegemarken 40 in einer Endstellung 
oberhalb des Forderniveaus der Treibriemen 25 
zwischen diesen angeordnet sind und damit eine 
gleichbleibende Form der Brezel 39 beim Schlin- 

45 gen sicherstellen. Die Anlegemarken 40 sind mit 
einer unterhalb des oberen Trums der Treibriemen 
25 angeordneten Platte 41 verbunden, die mittels 
eines Pneumatikzylinders 42 von diesem Trum 
weg nach unten bewegbar ist, so daj5 sich die 

so Anlegemarken in ihrer Endstellung unterhalb des 
Forderniveaus der Treibriemen 25 befinden. Die 
fertig geschlungenen Brezel 29 konnen dann ohne 
Behinderung durch die Anlegemarken 40 abgefor- 
dert werden, wie es in der Darstellung der Figur 14 

55 gezeigt ist. 

Bezugszeichenliste 
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1 Grundrahmen belarmende des zweiarmigen Hebelarms 

2 FuBstreben (9) schwenkbar verbunden ist und im we- 
3, 4 Streben sentlichen um eine aus der Vertikalen 

5 Winkeleisen geneigte Achse (15) schwenkbar ist und 

6 Lagerflansch 5 im Bereich seines der Schwenkachse 

7 elektrischer Schwenkmotor (15) abgewandten Endes ein Greifele- 

8 Antriebswelle ment (16) aufnimmt, 

9 zweiarmiger Hebel wobei der zweiarmige Hebel (9) zwischen einer 
9a, 9b Hebelarm Ausgangs- und einer Endstellung um einen 

10 Schwenkachse io Winkel von etwa 1 80 ° schwenkbar ist, sowie in 
11,12 einarmiger Hebel beiden Stellungen symmetrisch zu der senk- 
13,14 elektrischer Schwenkmotor recht zum geraden Teigstrang (29) befindli- 

15 Antriebswelle chen Symmetrieachse (10) angeordnet ist, 

16 Greifzange wobei ferner die einarmigen Hebel (11, 12) 

17 Lagerflansch 75 zwischen einer Ausgangs- und einer Endstel- 

18 elektrischer Schwenkmotor lung um einen solchen stumpfen Winkel auf- 

19 Antriebswelle einander zu schwenkbar sind, da/3 sich deren 

20 Rahmen uberstrichene Winkelbereiche teilweise uber- 

21 Forderband schneiden, sowie in der Ausgangsstellung das 

22 Seitenplatte 20 freie Ende des jeweiligen einarmigen Hebels 

23 Steg (11; 12) vom anderen einarmigen Hebel (12; 

24 Walze 11) weggerichtet ist und das dem freien Ende 

25 Treibriemen zugeordnete Greifelement (16) benachbart 
26, 27 Tischteil dem zugeordneten Ende des geraden Teig- 
26* Schwenkmotor 25 strangs (29) positioniert ist und beim Uberfuh- 

28 Langsrille ren des jeweiligen einarmigen Hebels (11; 12) 

29 Teigstrang in seine Endstellung das zugeordnete Greifele- 

30 Achse ment (16) eine Hubbewegung vollfuhrt. 
31 , 32 Backen 

33, 34 freies Ende 30 2. Vorrichtung nach Anspruch 1 , dadurch ge- 

35 Anschlag kennzeichnet, da/3 der zweiarmige Hebel (9) 

36, 37 Teigstrang ha Ifte und/oder jeder der beiden einarmigen Hebel 

38 Anschlag (11, 12) mittels eines eigenen Motors (7, 13, 

39 Brezel 14) schwenkbar sind. 

40 Anlegemarke 35 

41 Platte 3. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch ge- 

42 Pneumatikzylinder kennzeichnet, da/3 der jeweilige Motor (7, 13, 
f 14) als elektrischer Schwenkmotor ausgebildet 

Patentanspruche ist, der in seinem Schwenkwinkel entspre- 

40 chend dem des zweiarmigen (9) bzw. der ein- 

1. Vorrichtung zum Schlingen eines Brezels (39) armigen Hebel (11, 12) begrenzt ist. 
aus einem geraden Teigstrang (29) definierter 



- einem oberhalb des Abschnitts (21) der 50 



me eines Teigstrangs (29), wobei ein der 45 (1) aufweist, wobei mit einer horizontalen Stre- 

Aufnahme des geschlungenen Brezels be (4) des Grundrahmens (1) der Motor (7) fur 

(39) dienender Abschnitt (21) der Unter- den zweiarmigen Hebel (9) verbunden ist, mit 

lage (21, 26, 27) aus einer im wesentli- dessen vertikal gerichteter Antriebswelle (8) 

chen horizontalen Lage anhebbar ist, der zweiarmige Hebel (9) verbunden ist. 

einem oberhalb des Abschnitts (21) der 50 

Unterlage (21, 26, 27) angeordneten 5. Vorrichtung nach einem der Anspruche 2 bis 

zweiarmigen Hebel (9), der um eine verti- 4, dadurch ge kennzeichnet, da/3 mit dem 

kale Achse (10) schwenkbar ist, wobei jeweiligen freien Ende des zweiarmigen Hebels 

sich das jeweilige freie Ende des zweiar- (9) der Motor (13; 14) zum Verschwenken des 

migen Hebels (9) in einem Bogen in ei- 55 zugeordneten einarmigen Hebels (11; 12) ver- 

ner horizontalen Ebene bewegt, bunden ist, wobei dessen Antriebswelle (15) 

zwei einarmigen Hebeln (11, 12), wobei aus der Vertikalen geneigt angeordnet und mit 

jeweils ein Hebel (11; 12) mit einem He- der Antriebswelle (15) der einarmige Hebel 

7 



13 



EP 0 499 964 A1 



14 



(11,12) verbunden ist. 

6. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 

5, dadurch gekennzeichnet, da/3 die Arme 
(9a, 9b) des zweiarmigen Hebels (9), ausge- 
hend von dessen Schwenkachse (8), urn einen 
Winkel von etwa 15° aus der Horizontalen 
nach unten geneigt sind und die Antriebswelle 
(15) des die Schwenkbewegung des jeweiligen 
einarmigen Hebels (11; 12) bewerkstelligenden 
Motors (13; 14) senkrecht zum zugeordneten 
Arm (9a; 9b) des zweiarmigen Hebels (9) an- 
geordnet ist, sowie der zugeordnete einarmige 
Hebel (11; 12) ausgehend von dessen 
Schwenkachse (15), um einen Winkel von etwa 
15° aus der Horizontalen nach unten geneigt 
ist. 

7. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 

6, dadurch gekennzeichnet, dad die beiden 
Arme (9a, 9b) des zweiarmigen Hebels (9) 
einen Winkel von etwa 120° miteinander ein- 
schlie/ten. 

8. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 

7, dadurch gekennzeichnet, da/3 das jeweili- 
ge Greifelement als Greifzange (16) ausgebil- 
det ist, deren Zangenoffnung im wesentlichen 
nach unten gerichtet ist. 

9. Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, da/3 die Greifzange (16) pneu- 
matisch betatigbar ist. 

10. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 

9, dadurch gekennzeichnet, da/3 der jeweili- 
ge einarmige Hebel (11; 12) relativ zum zuge- 
ordneten Hebelarmende (9a; 9b) des zweiarmi- 
gen Hebels (9) um einen Winkel von etwa 
160° schwenkbar ist. 

11. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 

10, dadurch gekennzeichnet, daj3 der 
Schwenkbereich des jeweiligen einarmigen He- 
bels (11; 12) in seiner Ausgangs- und/oder 
Endstellung durch einen zwischen diesem He- 
bel (11; 12) und dem zweiarmigen Hebel (9) 
wirksamen Anschlag (35; 38) begrenzt wird. 

12. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 

11, dadurch gekennzeichnet, da/3 der heb- 
bare, der Aufnahme des geschlungenen Bre- 
zels (39) dienende Abschnitt (21) der Unterlage 
(21, 26, 27) um eine parallel zum geraden 
Teigstrang (29) angeordnete Achse (19) 
schwenkbar ist, derart, da/3 bei nach dem 
Oberfuhren der einarmigen Hebel (11, 12) so- 
wie des zweiarmigen Hebels (9) in deren je- 



weilige Endstellung erfolgendem Hochschwen- 
ken des Abschnitts (21) der Unterlage (21, 26, 
27) von dessen im wesentlichen horizontaler 
Ausgangsstellung in dessen Endstellung die 
5 von den beiden Greifelementen (16) ergriffe- 

nen Enden des Teigstranges (29) in den die- 
sen zugeordneten Mittelabschnitt des ge- 
schlungenen Teigstrangs (29) gedruckt wer- 
den. 

10 

13. Vorrichtung nach einem der AnsprOche 1 bis 
12, dadurch gekennzeichnet, da/3 der Ab- 
schnitt der Unterlage (21, 26, 27) als Forder- 
band (21) ausgebildet ist, dessen Forderrich- 

75 tung senkrecht zur Erstreckung des geraden 

Teigstrangs (29) gerichtet ist. 

14. Vorrichtung nach Anspruch 13, dadurch ge- 
kennzeichnet, da/3 das Forderband (21) aus 

20 einzelnen, beabstandet zueinander angeordne- 

ten Treibriemen (25) gebildet ist, wobei ent- 
sprechend Innenkonturabschnitten des ge- 
schlungenen Brezels (29) angeordnete Anlege- 
marken (40) aus einer Ausgangsstellung unter- 

25 halb des Fordemiveaus des Forderbandes 

(21) in eine Endstellung oberhalb des Forder- 
niveaus zwischen Treibriemen (25) verfahrbar 
sind. 

30 
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2u FIG. 3 
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FIG.8 



FIG.9 
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